Program kontrolniho sledovaného zdvodu + Program CP - KZR 2024

PUSKA ( Pd : VzPu M,Z + Fin/ Fin J+Jky) ( So : VzPu M,Z bez Fin. / 3x20 M,Z + Fin. / LM 60, SM 60) ( Ne : M,Z 3x20 - dva zdvody bez fin. / J,Jky 3x20 jeden zdvod + fin. - Open )
PISTOLE ( Pé : VzPi M,SH1,Z + fin./ SP,RP - Open / LP M,SH1 )

(So : VzPiopen/ SPZmit./ RPM 1/2 / VPM/ SPJ,SH1)
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Milan Mach 20.3.2024

(Ne : RP M 2/2+fin. / SP Z otoé.+fin./ StP Open )



